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های دوربین و لایدار در وسایل نقلیه خودران با استفاده از ادغام داده

 یادگیری عمیق 
 

 

 چكیده 
 ادغوا  جیورا یهواروش  حوا،  نیوا بوا. دارنو   خوددرا  هینقل لیوسا  یمنیا  در  یاتیح  ینقش  یطیمح  ادراک  یهاسامانه

 یخطاها با مداجهه در  خدد   صلُب  تیماه  لیدل  به(  کسلیپبهنقطه  سختِ  یهاچارچدب  مانن  )  نیدورب  و   اریلا  یهاداده

 ماننو    کیوبار  و  کدچک  اه اف  صیتشخ  در  ژهیوبه  کاذب  یهش ارها  دچار   یدوبع    شبکه  در  تیقطع  ع    ای  یهمتراز

 .شدن  یم سدارا دوچرخه و ادهیپ عابرا 

 UASP نوا  بوا تیوقطع عو   بوه آگواه و مقواو  ادغوا  چوارچدب کیو ت یمحو ود نیا رفع یبرا نامه ا یپا نیا در

(Uncertainty-Aware Soft PointPainting) کارآم   یمعمار هیپا بر PointPillars نیوا. اسوت شو ه شنهادیپ 

 دو شوامل UASP یاصل یندآور. ردیگیم نظر در یاحتمال یهاسرنخ عندا  به را ریتصد ییمعنا یهایژگیو یمعمار

 بوه  تیحساسو   یمحلو  یگ یهمسوا  کیو  در  هواینیبشیپ  عیتجم  با  که  یمکان  نر   ینقاش   نخست :  است  یاساس   سازوکار

 از ر یتصود تیوقطع  عو    محاسبه  با  که  ینظمیب  دروازه  با  ش هکنتر،  ادغا   دو    و  ده ؛یم  کاهش  را  نگاشت  یخطاها

 .کن  یم یریجلدگ  اریلا یهاداده به زیند انتشار

 را هیپا  شبکه عملکرد  متدسط   یدشدار سطح  در  UASP  که  ده  یم نشا   یتیک استان ارد  داده  مجمدعه  یرو هایابیارز

. اسوت  هیبخشو بهبودد 3D mAP در درص  + ۳.۱۱ و BEV mAP در درص  + ۳.۱۲ بیترت به یاعتبارسنج بخش در

 در ژهیوبووه را 3D mAP در یدرصوو  + ۲.۸۰ و BEV mAP در یدرصوو  + ۲.۸۴ رشوو   تسووت  بخووش در نیهمچنوو

 عو   بوه آگواه ادغوا  کوه  کنو  یم  اثبوا   دستاوردها  نیا.  کرد  ثبت  سداردوچرخه  و  ادهیپ  عابر  زیبرانگ چالش  یهاکلاس 

 یهمتوراز  یخطوا  برابور  در  را  سوامانه  مقاوموت  ستد    بر  یمبتن  یهایمعمار  پردازشِ  سرعت  ییجز  کاهش  با  ت یقطع

 .ده  یم ارتقا ش   به نیبدور یبن  بخش شبکه یخطاها و حسگرها
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